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FOREWORD 

1) The International Electrotechnical Commission (IEC) is a worldwide organization for standardization comprising 
all national electrotechnical committees (IEC National Committees). The object of IEC is to promote 
international co-operation on all questions concerning standardization in the electrical and electronic fields. To 
this end and in addition to other activities, IEC publishes International Standards, Technical Specifications, 
Technical Reports, Publicly Available Specifications (PAS) and Guides (hereafter referred to as “IEC 
Publication(s)”). Their preparation is entrusted to technical committees; any IEC National Committee interested 
in the subject dealt with may participate in this preparatory work. International, governmental and non-
governmental organizations liaising with the IEC also participate in this preparation. IEC collaborates closely 
with the International Organization for Standardization (ISO) in accordance with conditions determined by 
agreement between the two organizations. 

2) The formal decisions or agreements of IEC on technical matters express, as nearly as possible, an international 
consensus of opinion on the relevant subjects since each technical committee has representation from all 
interested IEC National Committees. 

3) IEC Publications have the form of recommendations for international use and are accepted by IEC National 
Committees in that sense. While all reasonable efforts are made to ensure that the technical content of IEC 
Publications is accurate, IEC cannot be held responsible for the way in which they are used or for any 
misinterpretation by any end user. 

4) In order to promote international uniformity, IEC National Committees undertake to apply IEC Publications 
transparently to the maximum extent possible in their national and regional publications. Any divergence 
between any IEC Publication and the corresponding national or regional publication shall be clearly indicated in 
the latter. 

5) IEC itself does not provide any attestation of conformity. Independent certification bodies provide conformity 
assessment services and, in some areas, access to IEC marks of conformity. IEC is not responsible for any 
services carried out by independent certification bodies. 

6) All users should ensure that they have the latest edition of this publication. 

7) No liability shall attach to IEC or its directors, employees, servants or agents including individual experts and 
members of its technical committees and IEC National Committees for any personal injury, property damage or 
other damage of any nature whatsoever, whether direct or indirect, or for costs (including legal fees) and 
expenses arising out of the publication, use of, or reliance upon, this IEC Publication or any other IEC 
Publications. 

8) Attention is drawn to the Normative references cited in this publication. Use of the referenced publications is 
indispensable for the correct application of this publication. 

9) Attention is drawn to the possibility that some of the elements of this IEC Publication may be the subject of 
patent rights. IEC shall not be held responsible for identifying any or all such patent rights. 

International Standard IEC 62320-1 has been prepared by IEC technical Committee 80: 
Maritime navigation and radiocommunication equipment and systems. 

This second edition cancels and replaces the first edition published in 2007 and its 
Amendment 1:2008. This edition constitutes a technical revision. 

This edition includes the following significant technical changes with respect to the previous 
edition: 

• incorporation of the technical characteristics included in Recommendation 
ITU-R M.1371-5; 

• the BCE, BCF and CAB sentences replaced with BCG, BCL and RST; 
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• comment blocks replaced with TAG blocks; 

• scheduled broadcast of Message 26 added; 

• Message 27 control added; 

• transmitter intermodulation attenuation harmonised with ITU; 

• 12,5 kHz channel operation removed; 

• transmission of Message 24A, Message 25 and Message 26 added; 

• 90 % channel load test with VSI and TAG blocks enabled added. 

The text of this standard is based on the following documents: 

CDV Report on voting 

80/736/CDV 80/746/RVC 

 
Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report on 
voting indicated in the above table. 

This publication has been drafted in accordance with the ISO/IEC Directives, Part 2. 

The committee has decided that the contents of this publication will remain unchanged until 
the stability date indicated on the IEC website under "http://webstore.iec.ch" in the data 
related to the specific publication. At this date, the publication will be 

• reconfirmed, 
• withdrawn, 
• replaced by a revised edition, or 
• amended. 

 

IMPORTANT – The 'colour inside' logo on the cover page of this publication indicates 
that it contains colours which are considered to be useful for the correct 
understanding of its contents. Users should therefore print this document using a 
colour printer. 
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INTRODUCTION 

Chapter V of the International Convention for the Safety of Life at Sea 1974 (SOLAS) requires 
mandatory carriage of Automatic Identification System (AIS) equipment on all vessels 
constructed on or after 01 July 2002. Carriage for other types and sizes of SOLAS Convention 
vessels was required to be completed not later than 31 December 2004. 

SOLAS Chapter V, Regulation 19, states that AIS shall: 

a) provide automatically to appropriate equipped shore stations, other ships and aircraft 
information, including ship's identity, type, position, course, speed, navigational status and 
other safety-related information; 

b) receive automatically such information from similarly fitted ships; 
c) monitor and track ships; and 
d) exchange data with shore-based facilities. 

In addition, the IMO performance standards for AIS state that: 

– The AIS should improve the safety of navigation by assisting in the efficient navigation of 
ships, protection of the environment, and operation of Vessel Traffic Services (VTS), by 
satisfying the following functional requirements: 
1) in a ship-to-ship mode for collision avoidance; 
2) as a means for littoral States to obtain information about a ship and its cargo; and 
3) as a VTS tool, i.e. ship-to-shore (traffic management). 

– The AIS should be capable of providing to ships and to competent authorities, information 
from the ship, automatically and with the required accuracy and frequency, to facilitate 
accurate tracking. Transmission of the data should be with the minimum involvement of 
ship's personnel and with a high level of availability. 

The provision of Shore Based AIS is necessary to attain the full benefit of the SOLAS 
Convention requirements. 

This part of IEC 62320 provides the minimum operational and performance requirements, 
methods of test and the required test results for AIS Base Stations. The testing is divided into 
three sections, the transceiver tests, the logical tests and the Presentation Interface tests. 
These are captured in Clauses 8, 9 and 10 respectively. The method used for testing is that 
the EUT should meet all the tests requirements of Clause 8 before proceeding to Clause 9. 
Likewise, the unit should meet all of the test requirements before proceeding to Clause 10. 
Clause 10 has also been prioritised so that the tests are progressive. 

Clauses 5 to 7 provide functional requirement information and Clause 8 provides the general 
test environment for the EUT. 
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MARITIME NAVIGATION AND RADIOCOMMUNICATION  
EQUIPMENT AND SYSTEMS –  

AUTOMATIC IDENTIFICATION SYSTEM (AIS) –  
 

Part 1: AIS Base Stations –  
Minimum operational and performance requirements,  

methods of testing and required test results 
 
 
 

1 Scope 

This part of IEC 62320 specifies the minimum operational and performance requirements, 
methods of testing and required test results for AIS Base Stations, compatible with the 
performance standards adopted by IMO Resolution MSC.74 (69), Annex 3, Universal AIS. It 
incorporates the technical characteristics of non-shipborne, fixed station AIS equipment, 
included in recommendation ITU-R M.1371 and IALA Recommendation A-124. Where 
applicable, it also takes into account the ITU Radio Regulations. This standard takes into 
account other associated IEC international standards and existing national standards, as 
applicable. 

This standard is applicable for AIS Base Stations. It does not include specifications for the 
display of AIS data on shore. 

2 Normative references 

The following documents, in whole or in part, are normatively referenced in this document and 
are indispensable for its application. For dated references, only the edition cited applies. For 
undated references, the latest edition of the referenced document (including any 
amendments) applies. 

IEC 61108-1, Maritime navigation and radiocommunication equipment and systems – Global 
navigation satellite systems (GNSS) – Part 1: Global positioning system (GPS) – Receiver 
equipment – Performance standards, methods of testing and required test results 

IEC 61162-1:2010, Maritime navigation and radiocommunication equipment and systems – 
Digital interfaces – Part 1: Single talker and multiple listeners 

IEC 61993-2, Maritime navigation and radiocommunication equipment and systems – 
Automatic identification systems (AIS) – Part 2: Class A shipborne equipment of the automatic 
identification system (AIS) – Operational and performance requirements, methods of test and 
required test results 

IEC 62287-1:2010, Maritime navigation and radiocommunication equipment and systems – 
Class B shipborne equipment of the automatic identification system (AIS) – Part 1: Carrier-
sense time division multiple access (CSTDMA) techniques  
IEC 62287-1:2010/AMD1:2013 

IEC 62320-2, Maritime navigation and radiocommunication equipment and systems – 
Automatic identification system (AIS) – Part 2: AIS AtoN Stations – Operational and 
performance requirements, methods of testing and required test results 

IMO Resolution MSC.74 (69), Annex 3, Recommendation on performance standards for an 
universal shipborne automatic identification system (AIS) 
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ITU-R Recommendation M.1084-4, Interim solutions for improved efficiency in the use of the 
band 156-174 MHz by stations in the maritime mobile service 

ITU-R Recommendation M.1371, Technical characteristics for an automatic identification 
system using time division multiple access in the VHF maritime mobile band 

RTCM 10402 – RTCM Recommended Standards for Differential GNSS (Global Navigation 
Satellite Systems) Service 

IALA Recommendation A-124 on Automatic Identification System (AIS). Shore Station and 
networking aspects relating to the AIS Service 

3 Abbreviations 

AIS Automatic Identification System 
AtoN Aids to Navigation 
BER Bit Error Rate 
BIIT Built-In Integrity Tests 
BT Bandwidth Time product 
CommState Communication State 

NOTE Communication state is defined in Recommendation ITU-R M.1371-4. It is used to indicate whether the AIS 
is using the message structure for SOTDMA or ITDMA. 

DGNSS Differential Global Navigation Satellite System 
EPFS Electronic position fixing system 
EUT Equipment under test 
FATDMA Fixed Access Time Division Multiple Access 
GNSS Global Navigation Satellite System 
IALA International Association of Marine Aids to Navigation and Lighthouse 

Authorities 
IMO International Maritime Organization 
ITU International Telecommunication Union 
LFR Limited Frequency Range 
MAC Medium Access Control 
MMSI Maritime Mobile Service Identity 
NM Nautical Mile 
NRZI Non-Return to Zero Inverted 
PER Packet Error Rate 
Pc Carrier Power 
PI Presentation Interface 
PPS Pulse Per Second 
PSS Physical Shore Station 
RAIM Receiver Autonomous Integrity Monitoring 
RATDMA Random Access Time Division Multiple Access 
RSSI Received signal strength indicator 
Rx Receive 
SFI Specific Frequency of Interest 
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INTRODUCTION 

Le chapitre V de la Convention internationale pour la sauvegarde de la vie humaine en mer 
(SOLAS) de 1974 exige d'équiper tous les navires construits à partir du 1er juillet 2002 d'un 
système d'identification automatique (AIS). L'application pour d'autres types et tailles de 
navires conformes à la Convention SOLAS a été exigée au plus tard le 31 décembre 2004. 

Le Chapitre V de SOLAS, Règle 19, stipule que l'AIS doit: 

a) fournir automatiquement aux stations côtières, aux autres navires et aux aéronefs équipés 
du matériel approprié des renseignements, notamment l'identité du navire, son type, sa 
position, son cap, sa vitesse, le statut de navigation ainsi que d'autres renseignements liés 
à la sécurité; 

b) recevoir automatiquement de tels renseignements des navires équipés du même matériel; 
c) surveiller et suivre les navires; et 
d) échanger des données avec les installations à terre. 

De plus, les normes de performances de l'OMI en matière d'AIS stipulent: 

– qu'il convient que l'AIS améliore la sécurité de la navigation en assurant l'efficacité de la 
navigation des navires, la protection de l'environnement et l'exploitation des systèmes de 
contrôle du trafic maritime, en répondant aux exigences fonctionnelles suivantes: 
1) communications en mode bateau à bateau afin d'éviter les collisions; 
2) moyens, pour les Etats côtiers, d'obtenir des informations relatives à un bateau et son 

chargement; et 
3) système de contrôle du trafic maritime, bateau à terre, par exemple (gestion du trafic); 

– qu'il convient que l'AIS soit en mesure de donner aux bateaux et aux autorités compétentes 
des informations à partir du bateau, automatiquement et avec une exactitude et une 
précision exigées, afin de faciliter le suivi précis. Il convient d'assurer l'émission des 
données avec le moins de personnel possible et un niveau de disponibilité élevé. 

La mise à disposition du système AIS terrestre est nécessaire pour profiter pleinement des 
exigences de la Convention SOLAS. 

La présente partie de l'IEC 62320 donne les exigences opérationnelles et de fonctionnement 
minimales, les méthodes d'essai et les résultats d'essai exigés pour les stations de base AIS. 
Les essais sont divisés en trois parties: les essais d'émetteur-récepteur, les essais logiques et 
les essais de l'interface de présentation. Ils sont respectivement mentionnés aux Articles 8, 9 
et 10. Conformément à la méthode d'essai utilisée, il convient que l'EUT respecte l'ensemble 
des exigences de l'Article 8 avant de passer à l'Article 9. De même, il convient que l'unité 
respecte l'ensemble des exigences d'essai avant de passer à l'Article 10. L'Article 10 a 
également été priorisé de sorte que les essais soient progressifs. 

Les Articles 5 à 7 fournissent des informations sur les exigences fonctionnelles et l'Article 8 
présente l'environnement d'essai général de l'EUT. 
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MATÉRIELS ET SYSTÈMES DE NAVIGATION  
ET DE RADIOCOMMUNICATION MARITIMES –  

SYSTÈMES D'IDENTIFICATION AUTOMATIQUE (AIS) –  
 

Partie 1: Stations de base AIS – Exigences opérationnelles et de  
fonctionnement minimales, méthodes d'essai et résultats d'essai exigés 

 
 
 

1 Domaine d'application 

La présente partie de l'IEC 62320 spécifie les exigences opérationnelles et de fonctionnement 
minimales, les méthodes d'essai et les résultats d'essai exigés applicables aux stations de base 
AIS compatibles avec les normes de fonctionnement adoptées par la Résolution MSC.74(69) 
de l'OMI (Annexe 3, AIS universel). Elle intègre les caractéristiques techniques des systèmes 
AIS de station fixe non embarquée, incluses dans la Recommandation UIT-R M.1371 et la 
Recommandation IALA A-124. Le cas échéant, elle tient compte également des 
réglementations de radiodiffusion de l'UIT. La présente norme s'appuie sur d'autres Normes 
internationales de l'IEC associées et sur des normes nationales existantes, selon le cas. 

La présente norme s'applique aux stations de base AIS. Elle n'inclut pas les spécifications pour 
l'affichage des données AIS à terre. 

2 Références normatives 

Les documents suivants sont cités dans le texte de sorte qu'ils constituent, pour tout ou partie 
de leur contenu, des exigences du présent document. Pour les références datées, seule l'édition 
citée s'applique. Pour les références non datées, la dernière édition du document de référence 
s'applique (y compris les éventuels amendements). 

IEC 61108-1, Matériels et systèmes de navigation et de radiocommunication maritimes – 
Système mondial de navigation par satellite (GNSS) – Partie 1: Système de positionnement par 
satellite GPS – Matériel de réception – Normes de fonctionnement, méthodes d'essai et 
résultats d'essai exigibles 

IEC 61162-1:2010, Matériels et systèmes de navigation et de radiocommunication maritimes 
– Interfaces numériques – Partie 1: Emetteur unique et récepteurs multiples 

IEC 61993-2, Matériels et systèmes de navigation et de radiocommunication maritimes – 
Systèmes d'identification automatique (AIS) – Partie 2: Equipements AIS de type Classe A 
embarqués – Exigences d'exploitation et de fonctionnement, méthodes d'essai et résultats 
d'essai exigés 

IEC 62287-1:2010, Matériels et systèmes de navigation et de radiocommunication maritimes 
– Transpondeur embarqué du système d’identification automatique (AIS) de classe B – Partie 1: 
Techniques d’accès multiple par répartition dans le temps avec écoute de porteuse (CSTDMA) 
IEC 62287-1:2010/AMD1:2013 

IEC 62320-2, Matériels et systèmes de navigation et de radiocommunication maritimes – 
Système d'identification automatique (AIS) – Partie 2: Stations d'aides à la navigation AIS – 
Exigences opérationnelles et de fonctionnement, méthodes d'essai et résultats d'essai exigés 

Résolution MSC.74 (69) de l'OMI, Annexe 3, Recommendation on performance standards for 
an universal shipborne automatic identification system (AIS) (disponible en anglais seulement) 
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Recommandation UIT-R M.1084-4, Solutions intérimaires pour améliorer l'efficacité 
d'utilisation de la bande 156-174 MHz par les stations du service mobile maritime 

Recommandation UIT-R M.1371, Caractéristiques techniques d'un système d'identification 
automatique utilisant l'accès multiple par répartition dans le temps et fonctionnant dans la 
bande attribuée aux services mobiles maritimes en ondes métriques 

RTCM 10402 – RTCM Recommended Standards for Differential GNSS (Global Navigation 
Satellite Systems) Service (disponible en anglais seulement) 

Recommandation A-124 de l'AISM, on Automatic Identification System (AIS). Shore Station and 
networking aspects relating to the AIS Service (disponible en anglais seulement) 

3 Abréviations 

AIS Automatic Identification System (système d'identification automatique) 
AtoN Aids To Navigation (aide à la navigation) 
BER Bit Error Rate (taux d'erreur sur les bits) 
BIIT Built-In Integrity Tests (essais d'intégrité incorporés) 
BT Bandwidth Time (produit de largeur de bande par la durée) 
CommState Communication State (état de communication) 

NOTE L'état de communication est défini dans la Recommandation UIT-R M.1371-4. Il est utilisé pour indiquer si 
l'AIS utilise la structure de message pour le SOTDMA ou l'ITDMA. 

DGNSS Differential Global Navigation Satellite System (système mondial de 
navigation par satellite différentiel) 

EPFS Electronic Position Fixing System (système électronique de fixation de 
position) 

EUT Equipment Under Test (équipement à l'essai) 
FATDMA Fixed Access Time Division Multiple Access (accès par multiplexage temporel 

et accès fixe) 
GNSS Global Navigation Satellite System (système mondial de navigation par 

satellite) 
AISM Association Internationale de Signalisation Maritime 
OMI Organisation Maritime Internationale 
UIT Union Internationale des Télécommunications 
LFR Limited Frequency Range (plage de fréquences limitée) 
MAC Medium Access Control (commande d'accès au support) 
MMSI Maritime Mobile Service Identity (identité dans le service mobile maritime) 
NM Nautical Mile (mille marin) 
NRZI Non-Return to Zero Inverted (non-retour à zéro inversé) 
PER Packet Error Rate (taux d'erreur sur les paquets) 

Pc Carrier Power (puissance porteuse) 

PI Presentation Interface (interface de présentation) 
PPS Pulse(s) Per Second (impulsion(s) par seconde) 
PSS Physical Shore Station (station côtière physique) 
RAIM Receiver Autonomous Integrity Monitoring (contrôle autonome de l'intégrité 

par le récepteur) 




